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ICINDEKILER

Degerikullant < i mi
Shanghai Bangbang Robotics'in elektrikli tekerlekli sandalyesini sectiginiz icin tesekkir ederiz

Co., LTD. Robooter E60 Uriin Ki lavuzu, Robooter E60 Uriin Ki - lavuzu'nu saglayan énemli bir belgedir.
Uriin bilgisi, call sma yéntemleri ve sati s sonrasi  servis bilgileri

Elektrikli tekerlekli sandalyenin. Kullanmadan 6nce, litfen Robooter E60'1  dikkatlice okuyun

Dogru kullani m ve baki m icin Uriin Ki lavuzu. Bu ki lavuz sunlari icerir:

patent haklari ve telif hakki yla korunan bilgiler. icerigi kopyalamayi n

Sanghay'i nyazi It izniolmaksi zi nki smenveyatamamen

Bangbang Robotics Co., LTD. Bu ki lavuzun icerigi degisiklige tabidir

onceden haber verilmeksizin. Ekipmanla ilgili en son bilgiler icin lGtfen su adresi ziyaret edin:

Robooter web sitesi.
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1.Guvenlik 6nlemleri ROBOOTER

1.1 Sembol a¢i klamasi

A Uyari

B Busembolin bulundugu metin icerigi, dikkate all nmamasi durumunda ciddi yaralanmalara

yol acabilecedi anlami na gelmektedir.

A Notlar

B Bu semboliin bulundugu metin icerigi, dikkate ali nmamasi durumunda hafif veya orta

derecede hasar veya maddi zarar meydana gelebilecegi anlami na gelir.

1.2 Bu Urunun uygulanabilir arali g1

B virime ve hareket etmede zorluk ceken engelli, yasli  ve ihtiyag sahibi insanlara yardi m etmek.

1.3 Bu Uruinu kullanmaya uygun olmayan kisiler

B Kontrendikasyonlar: Kullani ci lar dahil olmak tizere zihinsel sorunlari  olan hastalar
Dikkatini veya yargl si ni gegici veya kali c1olarak kaybedenlere izin veriimez

Bu UriinG kullanmak igin.

1.4 Elektrik gtvenligine yonelik 6nlemler

A Notlar

Bu elektrikli tekerlekli sandalye ISO 7176-9'a gére testi gecti

Iklim Testi.
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W Butest, elektrikli tekerlekli sandalye kullani ci lar ni- nveya refakatgilerinin
Elektrikli tekerlekli sandalyeyi yagmurdan givenli bir yere tasi mak icin yeterli zaman;
Elektrikli tekerlekli sandalyeyi fi rti nali havalardacali sti rmayr n;

Bu elektrikli tekerlekli sandalyeyi saganak yagmur alti nda bir rakmayi n;

Bu elektrikli tekerlekli sandalyeyi uzun siire 1 slak bir yerde b1 rakmayi n;

Elektrikli tekerlekli sandalyeyi otomatik arag yi kama makinesinde yi kamayi n veya puskirtmeyin.

Elektrikli tekerlekli sandalye dogrudan yagmura, sise veya 1 slak havaya maruz kaldi g1 nda,

elektriksel ve mekanik bir ari za meydana gelebilir veya paslanabilir.

A Notlar

B Cevresi cakli g :-10°C~50°C; Bagi |nem: %20 %95

B Atmosfer basi nai : 70kpal10kpa; Guglu elektromanyetik girisim yok.
B cmniyet kemeri bir givenlik aksesuari olarak kullani It r; kullani ¢ i n emniyet kemerini kullanmasi ni 6nlemekigin kullani It .
Elektrikli Tekerlekli Sandalye cali s rken durdugunda, aract nhi zladi sari ¢ kmasi ni saglamakigin

Kullani ¢ ni ngavenligi.

1.6 Bertaraf hususlari
A Notlar

B Urininiz yerel yasa ve yonetmeliklere uygun olarak islenecektir.

evsel ati klardan ayri larak geri déntstirilecektir. Urtin,

yerel htikiimet tarafi ndan belirlenen geri déntstim noktasi .Si ni flandi ri Imi s toplama ve

Bu rinun geri donustimi dogal kaynaklari n korunmasi ni kolaylasti ri r.
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1.Guvenlik 6nlemleri ROBOOTER

1.7 Kullani msi rasi ndaali nacak énlemler

(1) Egimli arazilerde surius

Bu elektrikli tekerlekli sandalye, egimli olmayan bir zeminde ti rmanma test gereksinimlerini gecti.
150kg yiik ile 9°'yi asan egimlere ti rmanmaya cali smay! n. 9°yi asan egimlere ti rmanmaya cali smayi n.
Yokusta geri giderken lutfen elektrikli tekerlekli sandalyeyi yavaslatti g ni zdan emin olun.

9°'yi asan bir egimde geriye dogru gidin. Geri giderken litfen son derece dikkatli olun.

(2) Egim ti rmanma ve strls mesafesi yetenegi, batarya ve takipten etkilenir.

cevre:

Ornegin: Kullani c lari nad rli § ;Topografya (simen veya caki | gibi); Tepe egimi;

Pil 6mru ve kullani m 6mrG; Asi i si cakh k; Baglanti parcalari ni nkullani mi veag rlhi g vb.
(3) Frenleme

Elektrikli tekerlekli sandalye fren yapti §i nda lutfen oturun ve korkulugu si ki ca tutun.

Ust kontrol kolunu serbest bi rakti g1 ni zda elektrikli tekerlekli sandalye saniyeler icinde duracakti r.
Not: Elektromanyetik fren hemen etkili olmayacak ve frenlemeden sonra etkili olacakti r.

tekerlek doner.

(4) Acil frenleme

Kritik bir durum veya beklenmeyen bir hareket olmasi  durumunda, gli¢ anahtari tusuna basarak
elektrikli tekerlekli sandalye durdurucu (bu acil fren etkilidir, ancak,

(normal sartlarda kullani Idi g1 nda).

Not: Acil frenin si k kullani Imasi motorun ari zalanmasi na ve daha fazla engele neden olabilir.
Elektrikli tekerlekli sandalyenin normal sekilde kullani Imasi engellendi.

(5) Cep telefonunun kullani mi

Mobil Uygulama ile hicbir zaman tekerlekli sandalye stirmeyin. Liitfen dikkat edin

Surls si rasi nda yol durumu. Mobil Uygulama yalni zcayardi mcr  olmak icin kullani labilir
hasta tekerlekli sandalyeyi hareket ettirir ve parametreleri ayarlar, tekerlekli sandalyeyi sirmek icin KULLANILMAZ.
(6)Elektrikli tekerlekli sandalye, hareket halindeki bir aracta koltuk olarak sabitlenemez.

(7)Tum aract nhi zi lastik basi nci na, zemine bagl olarak degisecektir.

cevre ve gug.

(8)Katlani rken, tekerlekli sandalye 1. a¢i da kilitlenemez. Lutfen 2. veya

daha ylksek agi lar. Ambalaj kutusuna si gmasi icin 2. a¢i da katlanmasi gerekir.

Lutfen trafik kurallari na uyun.



1.Guvenlik 6nlemleri ROBOOTER

A 1.8 Ozel uyari (lutfen dikkatlice okuyunuz)

Y1 lan surast, yuksek hi - zda keskin donus ve diger tehlikeli stirtisleri yapmayr n

Aksi takdirde elektrikli tekerlekli sandalye devrilebilir ve insan yaralanmalari na yol agabilir;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyeyi yurtyen merdivenlerde kullanmayi n, bu durum yaralanma riskini arti rabilir.
yaralanmak;

® Motorlu tasi tseridinde veya yayalari nolmadi § seritte arag kullanmayr n;

® Su, yag, buz veya diger kaygan nesnelerin yiizeyinde stirmeyin. Aksi takdirde,

elektrikli tekerlekli sandalye kontrolden ¢ kabilir;

® 40 mm'lik engeli veya hendegi gegmeye cali smayi n. Aksi takdirde, kisisel yaralanma meydana gelebilir.
sebep oldu;

® Yiksek hi zli sirdssi rasi nda ani egilme veya geriye dogru hareket yapmayi n;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyeye yolcu almayr n;

® Baglanti elemanlari ni , konnektorleri kontrol etmeden elektrikli tekerlekli sandalyeyi cali sti rmayr n.
veya dogru baglanti ve sabitleme icin ¢ kari labilir parcalar. Litfen her zaman 6deme yapi n

cevreye dikkat;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyenin herhangi bir parcasi ni , baglanti pargasi ni veya adaptériini tamir etmeyin.
yetkilendirme;

® Frenyapmadanyola ¢ kmayi n;

® vYargi lama yeteneginiz etkilenebileceginden elektrikli tekerlekli sandalyeyi kullanmayi n.

(igki igmek, uyusturucu kullanmak veya ilag almak gibi);

@ Aniden kendinizi kéti hissettiginizde elektrikli tekerlekli sandalyeyi cali sti rmayr n;

@ Gorme yeteneginiz ciddi sekilde zayr flami ssa elektrikli tekerlekli sandalyeyi kullanmayi n;

@® Yerelveya uluslararasi yasalari nihlali nedeniyle meydana gelen yaralanma kazasi icin veya
diizenlemeler nedeniyle higbir sorumluluk kabul etmiyoruz;

@ Tim fonksiyonlar ancak koltuga dogru sekilde oturdugunuzda cali st ri labilir;

@ Ayaklari ni z1 pedali ndi s nda herhangi bir yere koymayr n;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyenin Gzerine ¢i kmayr n;

@ 9°yiasan egimlerde inip g1 kmaya cali smayr n;

@ 9°yiasan egimlerde geri vites yapmayi n;

® Yokusta strts yaparken kontrol sistemini serbest bi raki n ve elektrikli tekerlekli sandalyeyi kullani n.

geriadi m atabilir; ileri veya geri hareket ederken elektrikli tekerlekli sandalye yuvarlanabilir

06
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1.Guvenlik 6nlemleri ROBOOTER

Frenleme fonksiyonu devreye girmeden once. Lutfen glivenlige dikkat edin;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyeyi kullanmadan énce lttfen tim elektrik baglanti lari ni kontrol edin.
glvenlik ve guvenilirlik icin parcalar;

® Ci kari Imi s olan kablo demeti parcalari ni - ayr rmayl n, kesmeyin veya degistirmeyin.
Herhangi bir kosulda elektrikli tekerlekli sandalyeye taki labilir.

@ Kursun asitli piller gibi diger niteliksiz pilleri kullanmayr n.

geri donusturdlebilir, diger Greticilerin pilleri vb.

® Kurulumdan énce lutfen piller ve pillerle ilgili bilgileri okuyun.

sarj cihazi .

@ Elektrikli tekerlekli sandalye hareket halindeki bir aracta koltuk olarak sabitlenemez.

Yukari daki sartlari nihlali halinde beklenmeyen zararlar dogabilir.
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1.9 Ureticinin beraberindeki belgelerdeki EMC ile ilgili

yonergelerden ve ifadelerden ali nti lar

EMI Uyumluluk Tablosu (Tablo 1)

Fenomen Uyumluluk Elektromanyetik ortam

RF emisyonlari CISPR11Grup 1,S1 ni fB Evde sagh k hizmeti ortami
Harmonik bozulma IEC61000-3-2S1 ni fA Evde sagh k hizmeti ortami
Gerilim dalgalanmalari  ve titresim 1EC61000-3-3 Uyumlulugu Evde sagl k hizmeti ortami

Tablo 1-Emisyon

EMS Uyumluluk Tablosu (Tablo2-5)

Fenomen Temel EMC standard Bagi 51 Kii k testi seviyeleri

Evde sagl k hizmeti ortami

Elektrostatik IEC 61000-4-2 +8kV temas
Bosaltma +2kV,+4kV,£8KkV,+15kV hava
Yayr lan RF IEC 61000-4-3 20V/dk
EM alani 26MHz-2,5GHz
1kHz'de %80 AM
10V/m

80MHz-2.7GHz
1kHz'de %80 AM

Yaki nli kalanlari 1EC 61000-4-3 Tablo 3'e baki n
RD'den

Kablosuz

iletisimler

techizat

Anma glict 1EC 61000-4-8 30A/m

St ki k 50Hz veya 60Hz

Manyetik alanlar

Tablo 2-Muhafaza Baglanti  Noktasi
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== Bant Bagi 1 Kii k testi seviyeleri
St kh k (MHz)
(MH2) Evde sagl k hizmeti ortami
385 380-390 Darbe modulasyonu 18Hz27V/m
450 430-470 FM,+5kHz sapma 18Hz siniis,28V/m
710 704-787 Darbe modulasyonu 217 Hz sints, 28V/m
745
780
810 800-960 Darbe modiilasyonu 18Hz sinis, 28V/m
870
930
1720 1700-1990 Darbe modiilasyonu 217Hz siniis, 28V/m
1845
1970
5785

Tablo 3 - RF kablosuz iletisim ekipmanlari ndanyaki nli kalanlar

Standart

Evde sagh k hizmeti ortami

Elektriksel hi zli

Gegiciler/patlamalar

1EC 61000-4-4

+2KV

100kHz tekrarlama frekansi

Dalgalanmalar

Sati rdansati ra

1EC 61000-4-5

0,5KkV, 1 kv

Yiratilen

Rahatsi zli klar

RFalanlar tarafi ndan

tetiklenen

1EC 61000-4-6

3V, 0.15MHz-80MHz
6V ISM bantlari nda ve amator radyo bantlari nda
0,15MHz ile 80MHz arasi nda

1kHz'de %80AM

Voltaj diisusleri

1EC 61000-4-11

0% UT;0,5 gevrim
0°,45°,90°135°,180°,225°,270° ve 315°'de

0% UT; 1 dongt
ve

%70 UT;25/30 gevrim
Tek faz: 0°'de

Voltaj

kesintileri

1EC 61000-4-11

0% UT; 25/30 gevrim

UT=nominal giris voltaji

09

Tablo 4 - Giris AC gii¢ baglanti  noktasi
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ROBOOTER

Fenomen

Temel EMC standardi

Bagi §1 kil ktesti seviyeleri

Evde sagh k hizmeti ortami

RF alanlari tarafi ndan

olusturulan iletilen bozulmalar

1EC61000-4-6

3V.0.15MHz-80MHz6V 0.15MHz ile 80MHz
arasi ndaki ISM bantlari nda ve amator
radyo bantlari nda 1kHz'de %80AM

Tablo 5 - Sinyal giris/ci ki s pargalar

portu

Kablo Maksimum kablo Sayi Kablosi ni flandi rmasi
uzunlugu, Ekranli /ekransi z

AC Glig Hatti 1,8 milyon Kalkansi z 1Taki m AC Glig

DC Giig Hatti  (USB Kablosu) 095 miyon Kalkansi z ek m DC Giig

Tablo 6-Kablo bilgileri

10



2.UrGntani t1 mi ROBOOTER

ruin o6zellikleri ve islevleri

DCfi rgasi zyavaslama motoru, elektrikli motoru stirmek icin kullani lan temel parcadi r
tekerlekli sandalye.

® Motorun kontrolini saglamak icin 6zel st kontrolc kullani  Imaktadi r.

Bagi msi zrocker cali smasi sayesinde ileri, farkli lasti rmave
donus, dustik hi zda geri gitme ve diger eylemler;

@® katlama ve agma islemi gerceklestirilebilir;

® 30 dakikall kislemyapr Imamasi durumunda otomatik kapanma. Uygulama terminali
otomatik kapanma stiresini secin: 30dk, kapanma yok;

® Seyir kontrol modu: "Hi z " digmesine 3 saniye basi nve

hi z sabitleme modu. On rocker hi z sabitlemeyi baslati r;

® Acemi modu: Acemi moduna girmek igin Fn'e ti klayr n. Ses "Enter" komutunu verir.
acemi modu" ve ekran acemi modu simgesini gérintiler. ilk ve

ikinci vitesler opsiyoneldir. Hi z vites limiti 2.
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ROBOOTER

2.2 Uriinlin ana yapi sl

BBR-E60-01/02/05/06

Sur £'9g/wiw Ze6

770 mm/30,3 ing

BBR-E60-03/04/07/08

Sur9'Lg/ww 956

‘ >
' 855mm/33,7 ing

Sur Z'6L/ww 005

Sul £'0z/ww 5z§

SurZ'9g/ww zep

987 mm/38,9 ing

Sekil 2.2.1

Surg'zg/ww 956

1052 mm/41,1 ing

Sekil 2.2.2
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2.0rGn tani t1 mi

ROBOOTER

2.3 Ana teknik gostergeler (Kilometre sistemi)

Ortak ad Elektrikli Tekerlekli Sandalye
Urdn modeli BBR-E60-01 BBR-E60-05 BBR-E60-02 BBR-E60-06
Tekerlekli sandalyenin tipsi ni fi : BS ni fi BS M fi
St ni fA,SI ni fBveyaSi ni fC
On ve arka tekerlek boyutlari 10" 10"
En biiygu ile toplam uzunluk 987 mm 987 mm
Genel genislik 640 mm 640 mm
Genel yiikseklik 932 mm 932 mm
Katlanmi s uzunluk 770 mm 770 mm
Katlanmi s genislik 640 mm 640 mm
Katlanmi s yukseklik 500 mm 500 mm
Enagi rparcani n kutlesi (pil harig) 29 kilo 30,8 kilo
VETEm e 31,8kilo 32,3kilo 33,6 kilo 341 kg
Pil kiitlesi 2,8 kilo 3,3 kilo 2,8 kilo 3,3 kilo
Statik stabilite yokus yukari  ve asagi 150 15°
Statik stabilite yanlara dogru 6° 6°
Pil arall &1 25km  20Ah 30km 25Ah 25Km 20 Ah 30km 25Ah
Yokus yukari dinamik denge 15° 15°
60 mm 60 mm

Engelliti rmani si

Maksimum ileri hi z

Normal mod: 6 km/s
Gelismis mod: 8 km/s

Normal mod: 6 km/s
Geligmis mod: 8 km/s

Maksimum hi zdan minimum

Kol dayanagi arali &

(ayarlanabilir degil)

N 1020 mm 1020 mm
fren mesafesi
Koltuk duizlemi agi si 3 3°
Etkili koltuk derinligi 430 mm 430 mm
Etkili koltuk genisligi 420 mm 420 mm
On kenardaki oturma yiizeyi yiiksekligi 510mm 510mm
Sirth k 18 8-38°
e (ayarlanabilir degil) (ayarlanabilir)
St rth kydksekligi 460 mm 460 mm
Ayak dayanagi ile koltuk mesafesi 415 mm 415 mm
Bacak-oturma yiizeyi agi si 100° 100°
480mm 455-515mm

(ayarlanabilir)

Kol dayanagi ile koltuk mesafesi 230 mm 230 mm
Kol dayanagi yapi si ni nonkonumu 500 mm 500 mm
El cemberi capi Yok Yok
Aksi nyatay konumu 103 mm 103 mm
Minimum dénis yari capi 800 mm 800 mm
Maksimum yolcu ktlesi 150 kilo 150 kilo

Lastik sisirme basi ngarali g

220 kpa-240 kpa

220 kpa-240 kpa

Tablo 2.3
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Ortak ad Elektrikli Tekerlekli Sandalye
Ui el BBR-E60-03 BBR-E60-07 BBR-E60-04 BBR-E60-08
Tekerlekli sandalyenin tipsi ni fi : BSI ni fi BSI ni fi
St ni fAS ni fBveyaSi ni fC
On ve arka tekerlek boyutlar 12" 12"
En biiytgi ile toplam uzunluk 1052 mm 1052 mm
Genel genislik 640 mm 640 mm
Genel yiikseklik 956 mm 956 mm
Katlanmi s uzunluk 855mm 855 mm
Katlanmi s genislik 640 mm 640 mm
Katlanmi s yiikseklik 525 mm 525 mm
Enag rpargani n kiitlesi (pil harig) 32,2 kilo 34 kilo
Ui 35 kilo 35,5 kilo 36,8 kilo 37,3kilo
Pil kiitlesi 2,8 kilo 3,3 kilo 2,8 kilo 3,3 kilo
Statik stabilite yokus yukari  ve asagi 152 15°
Statik stabilite yanlara dogru 9° 9°
Pil arali i 25km  20Ah 30km 25Ah 25km  20Ah 30km 25Ah
Yokus yukari  dinamik denge 15° 15°
80 mm 80 mm

Engelliti rmani s

Maksimum ileri hi z

Normal mod: 8 km/s
Gelismis mod: 10 km,

Normal mod: 8 km/s
Gelismis mod: 10 km,

Maksimum hi zdan minimum

" 1020 mm 1020 mm
fren mesafesi
Koltuk diizlemi agi si 4,5° 45°
Etkili koltuk derinligi 430 mm 430 mm
Etkili koltuk genisligi 420 mm 420 mm
On kenardaki oturma yuzeyi yiiksekligi 510 mm 510mm
18° 8-38°
Sirth kag s .
(ayarlanabilir degil) (ayarlanabilir)
St rth k yuksekligi 460 mm 460 mm
Ayak dayanagi  ile koltuk mesafesi 415 mm 415 mm
Bacak-oturma yuzeyi agl st 100° 100°
480mm 455-515 mm

Kol dayanagi arali g

(ayarlanabilir degil)

(ayarlanabilir)

Kol dayanagi ile koltuk mesafesi 230 mm 230 mm
Kol dayanag yapi si mi no6n konumu 500 mm 500 mm
El gemberi capi Yok Yok
Aksi nyatay konumu 103 mm 103 mm
Minimum déniis yari capi 850 mm 850 mm
Maksimum yolcu kitlesi 150 kilo 150 kilo

Lastik sisirme basi ngarali g1

220 kpa- 240 kpa

220 kpa- 240 kpa

14
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2.UrGntani t1 mi ROBOOTER

2.4 Depolama kosullari

® Ambalaji ndepolamasi cakli g1 -20°C60°C'dir;

® Bagl |nemorani %95'ten fazla olmamal di r;

® Atmosfer basi nci 56110kPa olacakti r;

@ Elektrikli tekerlekli sandalye, havalandi ri lan bir odada muhafaza edilmelidir.
Korozyona neden olabilecek zararli gazlari nbasi Imasi ve birikmesiyasakti r;
@ Paketlenmis halde maksimum istif yiksekligi 5 katti r.

® Uriind yuksek si cakli gayaki nyerlerde saklamayi n.

Uzun siire dogal kaynak veya dogrudan giines i si g namaruzbi rakmayi n.

® Uriin uzun stire kullani Imayacaksa liitfen elektrikli

tekerlekli sandalye tam sarjli  ve kapali .

@ Uriin bir aydan uzun sire saklanacaksa litfen tam sarj edin ve ardi ndan

depolamaya ve kullanmaya devam edin.

3. Elektrikli tekerlekli sandalyenin bolim tani tt mi ROBOOTER

Ust kontrolér

Koltuk bileseni

Cok yonlu tekerlek

Depolama sepeti

Striis motoru tekerlegi

Sekil 3.1



4.Elektrikli tekerlekli sandalyenin kullani mi ROBOOTER

4.1 Kullani m bildirimi

@ Liitfen kullanmadan énce Uriin Ki lavuzunu dikkatlice okuyun ve driiniin

parcalari n gvenliginizi saglayacak sekilde iyi durumda oldugundan emin olun;

@ Elektrikli tekerlekli sandalye ilk kez cali sti ri Idi g1 nda duz ve sert zemin

Sondaj alani ni z1 n herhangi bir giirltiye maruz kalmamasi ni - saglamak icin mimkin olan en ki sa stirede secilmelidir.
bariyer veya yaya;

@ Motoru ve st kontrol cihazi ni kendiniz g1 karmayi n. Degistirme

Gerekirse, yetkili bayiden orijinal parcalari sati nali ni z;

@ Elektrikli tekerlekli sandalye yapay olarak degistirilirse, orijinal olmayan parcalari n kullani Imasi

garanti sorumlulugundan muaf tutulmak;

® Elektrikli tekerlekli sandalyeyi kiigiik yastakilere veya engelli olmayan diger kisilere vermeyin.
elektrikli tekerlekli sandalye icin uygundur;

® Surissi rasi ndaasi i yiikleme yapmayr n (elektrikli tekerlekli sandalyenin maksimum yiika 150 kg'di r);
1kisiilest ni rli di r;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyenin tamamen genisletiimis oldugundan emin olun;

® Elektrikli tekerlekli sandalyenin emniyet kemerini takti g1 ni- zdan emin olun;

@ Elektrikli tekerlekli sandalyeye dogru bir sekilde oturdugunuzda ve st ki smi  hafifce ittiginizde

kontrol kolu, elektrikli tekerlekli sandalye ileri, geri hareket edecek, sola dénecek veya dénecek

sag; Elektrikli tekerlekli sandalye serbest b1 raki Idi ktan sonra durdurulacakti r. Bu temel egzersizi uygulayr n
becerikli oluncaya kadar cali smaya devam edin;

® Direksiyonu gevirirken litfen yaki ni ni zdaki bariyerleri temizleyin;

® | itfen trafik kurallari na uyun ve trafigin givenli bir sekilde ilerlemesi icin motorlu olmayan seritte sarin.
sizin ve baskalari ni n guvenligi. Litfen yavas surtin ve bagkalari ni - almayr n;

® Elektrikli tekerlekli sandalye nispeten zorlu bir ortamda cali st ri Idi g nda (6rn.
(giriste veya dontste) elektrikli tekerlekli sandalye yavasca cali sti ri Imali di r.

Elektrikli tekerlekli sandalyenin hi zi ni n sert zeminlerde en disiik seviyeye indirilmesi énerilir
ortamlar;

® cElektrikli tekerlekli sandalyenin iyi durumda olup olmadi i ni , érnegin

performans normal;

® Elektrikli tekerlekli sandalye 30 dakika boyunca hareketsiz kaldi g1 nda otomatik olarak kapanacakti r;
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®  Elektrikli tekerlekli sandalye kullani rken radyo vericisine yaki n olmaktan kagi ni n.
yuksek gugli el tipi radyo vericisiveya ali ¢ s ;

e UrinKi lavuzunda herhangi bir hata veya iyilestirme yeni ki lavuzda belirtilecektir.
sartname. Herhangi bir zamanda pazar ihtiyaclari ni - karsi lamak icin yeni trinler piyasaya sirebiliriz.
Iigili islevsel aci klama ile performans arasi nda herhangi bir fark var mi ?

ve bu ki lavuz, belirli Grinler ve ilgili ek talimatlar

gecerli olacak ve bu ki lavuzda belirtiimeyecektir;
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4.2 Elektrikli tekerlekli sandalyenin genisletilmesi ve katlanmasi

4.2.1 Genigletme ve katlama cali sma modu

Sekil 4.2.1.1

Genisleyen ¢ali sma modu: Elektrikli tekerlekli sandalyeyi manuel olarak genisletirken lttfen
bir elinizle katlama anahtari ni (Sekil 4.2.1.1'deki konum 1) tutun ve diger elinizle kol dayanagi ni yukari cekin

(Sekil 4.2.1.1'deki konum 2) elektrikli tekerlekli sandalye tamamen agi lana kadar;

Sekil 4.2.1.2
Katlama cali sma modu: Elektrikli tekerlekli sandalyeyi manuel olarak katlarken litfen katlama digmesine basi n.
bir elinizle anahtari  cevirin (Sekil 4.2.1.2'deki konum 1) ve diger elinizle kol dayanagr ni yukari gekin (konum

Sekil 4.2.1.2'deki 2) elektrikli tekerlekli sandalye tamamen katlanana kadar;

Acl klamalar: Elektrikli tekerlekli sandalyeyi katlamadan énce, hasar gérmesini

onlemek icin saklama sepetindeki esyalari  bosalti n.
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4.2.2 Kelepge onleyici

si ki sma noktasi

Sekil 4.2.2

Not: Katlama/a¢ma islemleri si rasi nda, anti-kelepge ki lavuzunda belirtilen

pozisyona temas etmeyin;
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4.3 Ust kontrolér

4.3.1 Ust denetleyiciye giris

[Gﬂganahtarl anahtari (Kimleme/Kmdiagma)]

Sekil 4.3.1

20
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4.3.2 Ust denetleyicinin islev agi klamasi

[ Giig anahtari  anahtari ~(Kilitleme/Kilidi agma) ]

o
20

Sekil 4.3.2

Ust kontroldr rocker't na basmak, elektrik hi zi ni ve ydniini kontrol edebilir

(1) Yoénlendirme rocker'i

tekerlekli sandalye;

(2)Gug anahtari anahtari

Gug kaynagl ni agmak icin 3 saniye boyunca uzun basi nve gii¢ kaynagi ni - agmak icin 3 saniye boyunca uzun basi n
glc kaynagr kapal ;

Arag kilitleme fonksiyonunu agmak icin gtic anahtari na basi n;

Tam araci n kilidini agmak igin gli¢ anahtari na basi nve mevcut durum

kilidi agi Idi ;

(3) Vites digme

Bir digli eklemek icin " " tusuna basi n (En fazla 5 disli);

(4)Vites digme

Basmak bir vitesi diistirmek (en az 1 vites);

(5) Korna tusu

Korna tusuna bir kez basi n, korna bir kez calacakti r;

(6)SOS tusu

Elektrikli tekerlekli sandalyenin SOS alarmi ni calmasi icin 3 saniye basi It tutun;
(7)Fntusu

Acemi moduna girmek igin Fn tusuna basi n ve ekranda 1. vites, 2. vites ve

"Novice moduna girin" sesli uyari si yla birlikte NOVICE simgesi. Hi  z diglisi

limit 2 (birinci ve ikinci vitesler opsiyoneldir).

Genel moda girmek i¢in Fn tusuna 5 saniye boyunca uzun basi nve ardi ndan tekrar Fn tusuna uzun basi n
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Genel moddan ¢i kmak icin 5 saniye; Uygulama ayarlamalari  APP isletiminde ayri nti I olarak agi klanmi sti r

talimatlar.

Lastik boyutu 10 in¢ oldugunda: (BBR-E60-01/BBR-E60-02/BBR-E60-05/BBR-E60-06)

Genel modda (Sekil 5), Maksimum hi z 6 km/saattir. Gelistirme modunda (Sekil 5),

Maksimum hi z 8 km/saattir.

Lastik boyutu 12 in¢ oldugunda: (BBR-E60-03/BBR-E60-04/BBR-E60-07/BBR-E60-08)

Genel modda (Sekil 5), Maksimum hi z 8 km/saattir. Gelistirme modunda (Sekil 5),

Maksimum hi z 10 km/saattir.

4.3.3 Ekran menusti a¢i klamasi

Pil glicti gostergesi

)

Pil yuzdesi gostergesi

Seyir kontrol ekrani
Hi z gostergesi

Bluetooth durum géstergesi

Sekil 4.3.3.1

(1) Pil ylzdesi gostergesi (Sekil 4.3.3.1'de gosterildigi gibi)

Elektrikli tekerlekli sandalyenin tst kontrol ekrani  pil durumunu % olarak gosterir;
(2)Hi zgbstergesi (Sekil 4.3.3.1'de gosterildigi gibi)

Ust kontrol ekrani elektrikli tekerlekli sandalyenin siiriis hi z1 ni - gdsterir
(birim: km/h);

Gosterilen hi zI n hassasiyeti +%5'tir;

(3) Bluetooth durum ekrani  (Sekil 4.3.3.1'de gosterildigi gibi)

Bluetooth baglanti si olmadan, Bluetooth gosterge isareti ekranda gérintilenmez.
ekran;

Bluetooth baglanti si ile ekranda Bluetooth gosterge isareti ¢ kar;

(4 ) Pil glicti gostergesi (Sekil 4.3.3.1'de g6sterildigi gibi)

Ust kontrolcii giig durumunu gergek zamanli  olarak gériintiler;

(5) Seyir kontroll ekrani  (Sekil 4.3.3.1'de gosterildigi gibi)
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L Seyir kontroltine girmek icin "Hi z " digmesini 3 saniyeden uzun siire basi |1 tutun

modu. Elektrikli tekerlekli sandalye ust kontrol ekrani  seyir kontroliinii gértntiler

simgesi ve ses iki kez uyari r. Seyri baslatmak icin rocker't  &ne dogru itin

kontrol;

L Seyir kontroliinden ¢1 kmak igin kilit tusuna basi n veya sallanan diigmeyi geriye dogru hareket ettirin (bkz.
daha az suris durumu);

® Seyir kontrolii islevi yalni zca kilitli degilken tetiklenebilir ve kilitlenemez.

kilitli modda tetiklendi;

o' Ve Seyir kontroli stirecinde vitesleri ayarlamak icin kullani labilir;

L4 Seyir kontroll islemi si rasi nda bikilmeyi kontrol etmek icin rocker't  gevirin;

® Seyir kontrol moduna girdikten sonra seyir kontrol modu baslati Imazsa

5 saniye icinde seyir kontrol modundan otomatik olarak ¢i ki lacak ve sesli uyari

"Bekleme siresi doldugunda, hi z sabitleme modundan otomatik olarak ¢i ki Idi " mesaji gorintilenecektir.
Verilen.

(6) Vites gostergesi (Sekil 4.3.3.1'de gosterildigi gibi)

Bir disli eklemek icin " " tusuna basi n (En fazla 5 disli)

Basmak bir vitesi diisiirmek (en az 1 vites);

Yukari daki islevler APP'de de gergeklestirilebilir (Uygulama,

farkh disliler);

Elektrikli tekerlekli sandalyenin tst kontrol ekrani  viteshi zi ni gésterir.

0.0...

Sekil 4.3.3.2

(7) Acemi modu ekrani  (Sekil 4.3.3.2'de gosterildigi gibi)
Acemi moduna girmek icin Fn tusuna basi n ve ekranda 1. vites, 2. vites ve
NOVICE simgesi, "Novice moduna girin" sesli uyari si yla birlikte. Hi z

vites limiti 2 (birinci ve ikinci vitesler opsiyoneldir).



Sekil 4.3.3.3

(8) A1 za kodu gosterimi (Sekil 4.3.3.3'te gosterildigi gibi)
Urdandn dahili bilgi tani layi ¢ s tarafi ndan gortintilenen tani lama kodu igin igerik icin 5.2 sorun giderme

bélimine baki n.

Sekil 4.3.3.4

(9) SOS ekrani  (Sekil 4.3.3.4'te gosterildigi gibi)

SOScagri si ni baslatmak icin SOS diigmesine 3 saniye boyunca uzun basi n. Ekranda SOS simgesi géruntilenir

veyani psoner.

24
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Sekil 4.3.3.5

(10) itme modu ekrani  (Sekil 4.3.3.5'te gésterildigi gibi)
Ayni anda"Hi z "ve"Hi z"dGgmelerinibasi I tutun. 3 saniye boyunca ve

itme modu simgesi elektrikli araci n Ust kontrol ekrani nda gérintilenecektir

tekerlekli sandalye

Sekil 4.3.3.6

(11) Pil sarj durumu goéstergesi (Sekil 4.3.3.6'da gosterildigi gibi)

Elektrikli tekerlekli sandalyenin sarj portu sarj cihazi na baglandi ktan sonra,

Ust kontrol ekrani  SAR] EDILIYOR simgesini gésterecek, bu da elektrikli

tekerlekli sandalye sarj ediliyor;

Elektrikli tekerlekli sandalye tamamen sarj olduktan sonra tist kontrol ekrani  su sekilde gérunttlenecektir:

TAM SARJLI simgesi, elektrikli tekerlekli sandalyenin sarj edildigini gésterir.
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4.4 Kol dayanagi dokunmatik 1 si g1 ve USB sarj portunun kullani mi

Sekil 4.4.1

Sol Ust kontroldeki alt kol dayanagi lambasi ni n dokunmatik digmesine dokunun

Kol dayanag dokunmatik lambasi ni n1 si g niagi pkapati n. (Sekil 4.4.1'de gosterildigi gibi)

Sekil 4.4.2

Kol dayanagi dokunmatik lamba tertibati iki adet USB sarj portu saglar (USB Type-A

USB Type-Q). (Sekil 4.4.2'de gosterildigi gibi)

26
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4.5 Sol ve sag korkuluklar

4.5.1 Sol ve sag kol dayanadi kumandalari ni n degistirilebilir cali sma modu

Sekil 4.5.1

Adi m 1, lutfen sol ve sagi  degistirmeden 6nce makinenin glicinu kapati n

kol dayanagi kumandalari .

Adi m 2, kol dayanag@i kontrol tnitesinin alti ndaki t¢ alyan vidayr ¢ karmak icin alti gen
anahtar kullani n ve sol ve sag kontrol Gnitelerinin baglanti  kablolari ni ag n.

Adi m 3, sol ve sag kontrolérleri degistirin, kablo demetini baglayl n, sol ve sag kontrolérleri kol
dayanadi kontrol karti yuvasi nataki nvealti gensoketvidalari ni kilitlemek icin alti gen

anahtari  kullani n. (Sekil 4.5.1'de gésterildigi gibi)
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4.5.2 Sol ve sag kol dayanagi kontrol Unitesinin vites ayarlama ¢ali sma modu

Sekil 4.5.2

Adi m 1, sol ve sag vitesi ayarlamadan 6nce Iiitfen makinenin glctni kapati n.
sag kol dayanagi kumandalari .

Adi m 2, kol dayanagi kontroltniin alti ndaki g Allen vidasi ni ¢ karmak igin bir altt gen anahtar kullani n.

ler ve kontrol6r bir vites di sari dogru hareket eder.

Adi m 3, alti gen soketvidasi ni kilitlemek icin alti gen anahtari kullani n. (Sekil 4.5.2'de gésterildigi gibi)

28
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4.6 Pil

4.6.1 Pilin sokulmesi

o
o
n
@e
Dagmenin dikey durumu
Kilidi agi  Idi

Sekil 4.6.1.1

(1)Adi m 1'de, pil kutusunun sol diigmesini elle déndurin ve sol digmeyi kilit
agma konumuna getirin. Ardi ndan pil sol tokasi niagi n. (Sekil 4.6.1.1'de

gosterildigi gibi)

Sekil 4.6.1.2

(2)AdI m 2'de, pil kutusunun sag digmesini elle dondurin ve sag dugmeyi kilit
agma konumuna getirin. Ardi ndan pil sag tokasi niagi n. (Sekil 4.6.1.2'de

gosterildigi gibi)

29
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Sekil 4.6.1.3

(3)AdI m 3'te, pili sekilde gosterilen yonde ¢i kart n. (Sekil 4.6.1.3'te gosterildigi
gibi)

4.6.2 Pil Kurulumu

Sekil 4.6.2.1

TAdi m 1'de, pili gésterilen yonde hiicre yuvasi na yerlestirin. (Gosterildigi gibi
Sekil 4.6.2.1)

30
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Yatay durum
topuzun kilidi kilitli

Sekil 4.6.2.2

2Adi m 2'de, pilin sag tokasi ni manuel olarak kapati n ve pilin sag digmesini dénduriin
Pil kutusunu sag digmeyi kilitli konuma getirin. (Sekilde gosterildigi gibi)

4.6.2.2)

Sekil 4.6.2.3

3Adi m 3'te, pil sol tokasi ni manuel olarak kapati n ve pil kutusunun sol digmesini sol

dugmeyle kilitli konuma getirin. (Sekil 4.6.2.3'te gésterildigi gibi)



4.Elektrikli tekerlekli sandalyenin kullani mi ROBOOTER

4.7 itme moduna gegis

L ayni anda basi n J

Sekil 4.7

' 'tusunabasi nve itme moduna girmek icin ayni  anda tusuna basi n. Sali ncak digmesini sallayr n

itme modundan ¢ kabilirsiniz; (Sekil 4.7'de gosterildigi gibi)

32
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4.8 Elektrikli tekerlekli sandalye sarj modu

Sekil 4.8.1 Sekil 4.8.2
Sarj yéntemi I: Sarj cihazi ni Sarj yontemi IL: Pili ¢ kari n,
baglay! n ve sarjicin sarj fisini sarj cihazi ni nfisini pilin sarj

Ust kontrol cihazi na portuna taki n ve sarj edin;

taki n; (Sekil 4.8.1'de gosterildigi gibi) (Sekil 4.8.2'de gosterildigi gibi)
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4.9 Cihaza giris

Koltuga yandan erisim  1Gucln

kapali oldugundan emin olun.

< @ [=]

@

Sekil 4.9.1

E

L&
e
(S

(2]

2Kol dayanagr ni kaldi r n.

Sekil 4.9.2
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3Elinizde tuttugunuz kulp ile ayak dayanagr ni - kaldi ri n.

Sekil 4.9.3

4Koltuga oturun.

Sekil 4.9.4
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5Kol dayanagi ni 6ne dogru dénduriin.

6Emniyet kemerini taki n.

70nyutkleme.

8Suris.

36
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4.10 Kol Dayanag! Mesafesinin Ayarlanmasi

Kol dayanagi ni nalti nda bulunan iki digmeyi gevsetin ve istediginiz pozisyona ayarlayl n.

Uygun pozisyona geldikten sonra diigmelerisi ki n.

Endi staraf En ic taraf
Sekil 4.10

41181 rth kAgl s ni nAyarlanmasi

iki Pin kolunu dikey olarak geriye dogru gekin ve istediginiz konuma ayarlayi n.

Uygun pozisyonda, Pin kollari ni yerlerine sabitleyin.

Sekil 4.11

n Katlani rken tekerlekli sandalye 1. agi da kilitlenemez. Liitfen 2. veya daha yiiksek
agl lar kullani n.

NOtes Ambalaj kutusuna si gmasi icin 2. agl yla katlanmasi gerekmektedir.
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5. Elektrikli tekerlekli sandalyenin baki mi  ve sorun giderme listesi ROBOOTER

5.1 GUnluk nokta denetimi ve baki mi

° Elektrikli tekerlekli sandalye kullani ci s veya operatéri, asagi daki hususlardan sorumludur:

temizlik, muayene ve baki m;

e Elektrikli tekerlekli sandalyenin genel baki mi sunlari igerir: Temiz

elektrikli tekerlekli sandalyeler, lastikleri kontrol edin, pilleri kontrol edin;

® Onerimiz: Elektrikli tekerlekli sandalyenin 6 ayda bir kontrol edilmesidir.

aylar;

® Elektrikli tekerlekli sandalyenin temizlenmesi gerektiginde, tst kumanda

temiz havluyla silinmelidir;

® Dizenliolarak (st ki §abagh olarak haftali kveyaayli k) kontrol edin.
gevsetme, dislirme ve sabitleme igin baglanti parcalari (vidalar ve somunlar gibi)
korozyon vb.;

® Katlani rpargalari nsi ki st psi ki smadi g ni, dustp dismedigini ve
diger kosullar;

® Lastikleri yaglanma ve ciddi asi nma vb. a¢i si ndan duizenli olarak

® kontrol edin; Yagmur veya | slak havalarda elektrikli tekerlekli sandalye silinmelidir.
nemden dolayl paslanmayi 6nlemek i¢cin miimkin oldugunca kurulayr n;

® Elektrikli tekerlekli sandalyeler si cak havalarda glinese maruz kalmaktan kagi ni Imali di r.

hava durumu.
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ve sorun giderme listesi

ROBOOTER

5.2 Elektrikli tekerlekli sandalyenin performans ari za tablosu

Anomali d

A zaolay

E1 Anahtar anormallik Tigili tus fonksiyonu cali smi yor.
20 sali ncak topraklama hatti baglanti s kesildi Sallanma fonksiyonu gali smi yor.
21 Sali ncak gii¢ kablosu baglanti si  kesildi Sallanma fonksiyonu cali smi- yor.
22 Sali ncak X ekseni baglanti si kesildi Sallanma fonksiyonu cali smi yor.
23 Sali ncak Y ekseni baglanti sikesildi sallanma fonksiyonu cali smi yor.
24 sali ncaksi fi rolmayan bir baslangi cti r Sallanma fonksiyonu cali smi yor.
salincak kontrol edilemez
E6 CAN iletisimi anormal
Elektrikli tekerlekli sandalyenin strdsa.
FLASH aygi tkimligialgi lanami yor
E7 FLASH hatasi
ve cihaz gali samaz.
Sol motor Hall bagli  degil veya ari zali , motor
82 Sol motor Hall ari zast g degiivey:
cali smi yor.
81 Sag motor Hall bagh  degil veya ari zali , motor
Sag motor Hall hatasi cah sm yor.
40 Sol motorun elektromanyetik Sol motorun elektromanyetik fren kolunu serbest birakmak igin
freninde diiz elektromanyetik freni kapati n.
M Sag motorun elektromanyetik Sag motorun elektromanyetik fren kolunu serbest bi - rakmak icin
freninde diiz elektromanyetik freni kapati n.
80 Diisiik voltaj ari  zasi Motor cali smi yor.
88 On sarj hatasi Motor ali smi yor.
Altki sadevreari zasi
84 Motor cali smi yor.
Sag motorda MOS dislisi
Sag motorda iist digli MOS'unda
85 9 N Motor gali smi_ yor.
ki sadevrear zasi
Sol motorda iist dili MOS'unda
86 Motor ¢ali smi yor.
ki sadevrean zasi
Altki sadevreari zasi
87 X . Motor cali smi yor.
sol motordaki MOS dislisi
ali st rmadan once yiksek basi nci algi ladi ktan
90 Yiiksek voltaj ari zas Gl s v 9
sonra kilitli tutun.
91 Sol motor faz kaybi  ve baglanti Motor gall smi yor.
kopuklugu hatasi
92 Sag motor fazdi §1 ve baglanti si Motor gali smi yor.
kesilmis
93 Sol motor ve sag motor fazdi 51 di rve Motor cali smi yor.
baglanti st kesilmistir
94 Sag motor durmasi Motor cali smi - yor.
95 Sol motor durmasi Motor cali smi yor.
96 Sol ve sag motorlarsi ki sti Motor cali smi- yor.

Tablo 5.2
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ROBOOTER

53G

arl si talimati

Sesli komutlar

ilgili sahne agi klamasi .

Acemi moduna girin

Acemi modu butonuna basi n.

Acemi modundan ¢ k

Acemi modu butonuna tekrar basi n.

Uyari 50! tetiklemek icin SOS tusuna uzun basi .
KILIT Urtin agi Idi ktan sonra varsayi lan olarak kilitlenir.
Kilitsiz durumu kilitli duruma getirin.
Kilidini a¢

Kilitli durumunu kilitsiz duruma getirin.

Uzaktan kumanday! baslat

Uzaktan kumanda veya APP Bluetooth basari yla baglandi § nda sesli
uyari .

Gincelleme

APP yeni bir siriim algi ladi g1 nda, ylkseltmek igin ti klayr n.

Yikseltme tamamlandi

Tek modul yiikseltmesinin sonu.

Yikseltme Ekipmanlar yenileniyor.
Anahtar ton istem sesini tiretmek icin diigmeye dokunun.
Sarj etme Sarj etme

Sarj tamamlandi

Sarjcihazi ni ¢ kari nvesarji ntamamlandi g ni belirten sesli
uyari yi tetikleyin.

Kinlorag bir

Bant tipi frenagi I r.

Bluetooth baglandi

Uzaktan kumanda veya APP Bluetooth basari yla baglandi § nda sesli
uyari .

Surict korumasi

Sarhct an zasi igin sesli uyari .

Makine koruma

Makine ari zasi  durumunda sesli uyari .

Sali ncak korumasi

Sali ncakari zasi igin sesliuyari .

Bluetooth baglanti si  kesildi

Uzaktan kumanda veya APP Bluetooth baglanti si
sesli uyari

Yokseltme basari si zoldu

Yikseltme si rasi nda bir sorun olustu.

Korna sesleri

Korna tusuna basi n.

Dusuk pil, lutfen sarj edin

Gli¢ %20'nin alti na dusttuginde tetiklenir.

Bluetooth ile araci n kilidini agma

Kilidi agmak igin uzaktan kumandaya basi n.

Uygulama modu

" "tusuna uzun basi nveitme 3 saniye boyunca digmeye basi n

moduna gegin, itme modu uyari si  esliginde.

Uygulama modundan g1 k

itme modundan ¢i kmak icin sallanan kolu sallay n.

Tablo 5.3
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5. Elektrikli tekerlekli sandalyenin baki mi  ve sorun giderme listesi ROBOOTER

5.4 Uretim tarihi ve hizmet 6mrii

® Bu Urtnin hizmet dmrd, Urln teslim edildikten sonra 5y1 Idi r. Litfen kullani n

gecerlilik tarihi icinde. Son kullanma tarihi gegmisse, triind kullanmaktan kagi ni n

Kaza meydana gelmesi.

® Uretim tarihi igin ruin etiketine baki ni z.

5.5 Uriin temizleme yéntemi

@® Elektrikli tekerlekli sandalyenin temizlik yéntemi: Temiz havluyla igini silin.

aran.



6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu FROBOOTER

Uygulamay indirmek icin QR kodunu tarayr n

APP'yi ylkleyin

(Android)

[ 2 L 15 OeaD
« Q
Robooter
Bangbang Robot

About this app 2>

Banghang Rabot

Tools

Taramadan sonra yukari daki ekran gorantiilenir, ti klay! BRI kurmak igin

mobil uygulama.
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu ROBOOTER

L] tSae
€« R
Robooter
Bangbang Robot
D
What's new = 3
Lot upcated ey 2 2023
Robootr E60
Rate this app
Tow othara what yous think

w Ow T wow

Wirite & review
Developer contact \ 4
About this app .

Yukari daki ekran mobil uygulamani n kurulumunun tamamlandi g1 ni gésteriyor
tamamlamak.

TiKlamak - Mobil uygulamayi agmak icin yukari daki ekrana ti klay n



6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani m ki lavuzu

ROBOOTER

(i0S)

< Today

a4+ A &

E ¢ = & Q

Taramadan sonra yukari daki ekran gériintiilenir, ti klayr n @ kurmak icin

mobil uygulama.

£ Today

bbR

° )
4+ 7] E
e -
Sewch tor devices

Yukari daki ekran mobil uygulamani n yiklendigini gésterir
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani m ki lavuzu

ROBOOTER

Yukari daki ekran mobil uygulamani n kurulumunun tamamlandi g1 ni

< Today

bbR
&

$
@
D]

E & S <

0

m k'xmak Mobil uygulamayr acmak icin yukari daki ekranati klayr n

Cihaz

Bagla

gostermektedir.

n

Search for devices




6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu ROBOOTER

BER wants to tum on Bluetooth.

Dany Allow

Not: Telefon izinlerini edinin

T Kamak Wihow Yukari daki ekranda mobil cihazi ni z1 n Bluetooth'unu agmak igin

APP'yi leyin

This function requires local
positioning. Activate the
positioning?

CANCEL  CONFIRM

Not: Telefon izinlerini edinin

T klamak - COMEM Yukar daki ekranda telefonunuzun konum ézelligini agmak icin;
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani m ki lavuzu

Location *(.SS ‘ c

LOCATION MODE

o rmande rates 1

Not: Telefon izinlerini edinin

Telefonunuzun konumunu agmak igin yukari daki ekranda "Konum erigimi'ne ti klayi n

konum.

Searching...

Device Bluetooth address

Yukari dakiislem tamamlandi ktan sonra mobil uygulama cihazi aramaya baslar.

m

Klamak

DF #5072 1508

Mobil uygulama ile cihazi  eslestirmek igin.

ROBOOTER



6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu ROBOOTER

Locked status

Not:Tekerlekli sandalye kilit modundayken, bu arayiizii gérintiileyin.

Tekerlekli sandalyeyi acti ktan sonra, otomatik olarak kilit moduna

girin.
o Uygulamay yalmi zca cihazi n kilidini agti ktan sonra kullani n
tekerlekli sandalye.

Yukari daki ekran baglanti ni nbasari |1 oldugunu gésteriyor.
Ti klamak Yukari daki ekranda elektrik durum ekrani na erigmek igin

tekerlekli sandalye

Disconnect o

bluetooth Robooter
& O
Enhanced Mode Power off

oW g,
N %4,

> %

N &
> @ soc <
= 8 3 %
z z

~

Sufficient battery
Speed gear adjustment

Remote Control
Stird right away anytime anywhere

-4 (s} g

I
Ti klamak O cihazi  kapatmak igin.
Power off
T Kamak DISCONMECt plyetooth baglanti si ni - kesmek igin.
bluetooth

T Kamak  Speed gearadjusiment  Cihazi nhi 2 mi ayarlamak igin. (5 viteste ayarlanabilir hi 2)
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani m ki lavuzu

ROBOOTER

Diconnect

ustooth Tabootsr
Gaersi mode  Powmr ot
g
is,
- § soc
S 7I~
High battery

Notes on use!

Recommended that users anty
ternporarily enable this mode
when getting out of trouble of in
other conditions that require a iot
of power. Piease switch to normal
mode mmaediately after use.

Understand and
Not enabled

49
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu ROBOOTER

0.

T Kamak |11l SlEBE yzaktan kontrol moduna erismek icin durum ekrani nda

fleri gitmek icin yukari , geri gitmek icin asagi , sola ddnmek icin sola, saga dénmek igin saga dénin.

~ ]

T Kamak @ Ayarlar ekrani na erismek icin sag ust kosede
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6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu HROBOOTER

Speed gear memary

Rernote Power-on Switch

Dazary state, e i APP Boch funcacrn iy 1ot avaksiile

Genel ayarlar moduna erismek icin ayarlar ekrani nda “Genel Ayarlara ti klayr n.

Seyir kontrol sistemi: Seyir kontrollinii kapatmak igin sola kaydi ri n, seyir kontrolinii agmak icin saga kaydi ri n

kontrol.

< Voice Settings

Tum on volce prompts o«
Tum on voloe slamy [ o
Volume

High @
Middle (0]
Low O

Ses ayarlari  moduna erismek icin Genel ayarlarda “Ses ayarlari "nati klayr n.
Sesliuyari lari agi n: Sesi kapatmak icin sola, agmak igin saga kaydi r n.
Seslialarmi agi n: Sesi kapatmak iin sola, agmak icin saga kaydi ri n.

Ayarlanabilir 3 kademeli ses seviyesi: Yiiksek, Orta, Dusik.



6. Elektrikli tekerlekli sandalyenin APP kullani mki lavuzu ROBOOTER

L4 Battery Information
Power percentage BI%
Battery Status. Normad

Ayarlar ekrani nda “Pil bilgisi'ne t1 klayarak pil bilgisi ekrani na ulasabilirsiniz.

Pil giig ylzdesini ve pil durumunu gosterir.

Surim yukseltme moduna erismek igin ayarlar ekrani nda “Mevcut Strim”e ti klayr n.

Mevcut cihaz strimini goster.

s ([ Cinazi n srtmini yikseltmek igin.
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7. Sorumluluk Reddi ROBOOTER

Robooter E60 Urtin Ki lavuzu, Shanghai Bangbang'i n fikri mulkiyet haklari na sahiptir
Robotics Co., Ltd. (bundan boyle "Sirket" olarak ani lacakti r); Telif hakki Sirket'e aittir.
Bu Uriin (aksesuarlar ve yazi I mtasari mi  dahil) Bangbang tarafi ndan gelistirilmis veya uretilmistir ve
fikri mulkiyet haklari  ve milkiyet haklari ~ Sirkete ait olacakti r.Yazi Il olmadan
Sirketin izni olmaksi zi n, bu ki lavuzun herhangi bir iceriginin kopyalanmasi , ¢i kari Imasi veya tercime edilmesi yasakti rve
Buradaki icerik.
Sirket, Robooter E60 Urtin Ki- lavuzunu sorumlu bir tutumla derlemektedir. Ancak,
Sirket dogrulugunu garanti etmez. Robooter E60 Uriin Ki lavuzu teknik bir belgedir,
Uglincti sahi slara ima veya gondermede bulunan higbir icerik olmaksi z1 n. Sirket hicbir sorumluluk tistlenmez
Yazi a ni nhatasi nedeniyle kullani ¢ lari nyanl sanlamasi ndan kaynaklanan baglar. Sirket herhangi bir
Bunun sorumlulugu.
Kullani cr lar tarafi ndan kullani lan Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd.'nin tim Grinleri cali sti ri lacakti r.
Robooter E60 Uriin K1 lavuzu ve Sirketin resmi web sitesine (https://w-
ww.robooter.com). Kullani m'si rasi nda Uriin'de belirtilen yasakli maddelerin ihlal edilmesine izin verilmez.
Ki lavuz. Kullani c lar veya tiglinci taraflar Robooter E60'a uygun sekilde kesinlikle cali smazlarsa
Uriin K1 lavuzu'nda belirtilen yasakli maddeleri ihlal ederek veya Robooter £60 Uriin Ki lavuzu'nda belirtilen yasakli maddeleri ihlal ederek gali sti rmayr n.
kisisel yaralanmalara veya mal hasari na yol acan durumlarda, ilgili yasal sorumluluklar
belirliicraci lar tarafi ndan Ustlenilen.
Sirketin Granleri strekli olarak iyilestirilmekte ve glincellenmektedir. Kullani c lar,
Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd.'nin resmi web sitesini ziyaret ederek kullani m talimatlari ni ve
cali sma kosullari ni n bilgilerini gtincelleyin veya bayilerden gtincellenmis Uriin Ki - lavuzunu isteyin.

Sirket, Robooter E60 Uriin Ki lavuzunu 8nceden haber vermeden degistirme hakki ni - sakli tutar.

8. Paketleme listesi ROBOOTER

SeriNo Malzeme adi Birim Miktar Notlar
1 Elektrikli tekerlekli sandalye 1 Pil dahil
2 Urin Ki lavuzu Say! 1
3 Sarj cihazi Adet 1
4 Avactak m Adet 1 Alti gen anahtar, agl k
anahtar, vida dahil

Tablo 9



9. Isaretleme aci klamasi

ROBOOTER

Uretici

Ti bbicihazi n Greticisini belirtir.

Uretim tarihi i bbi

cihazi n Gretildigi tarihi belirtir.

Avrupa Toplulugu/Avrupa Bi

nde yetkili temsilci
Avrupa Toplulugu/Avrupa Birligi'ndeki yetkili temsilciyi belirtir.

CE UYGUNLUK ISARETI CE isareti, i bbi Cihaz Ekleri AB Yénetmeligi 2017/745'e uygun

bicimde 'CE' bas harflerinden olusur.

Seri numarasi

Belirli bir ti bbi cihazi ntani mlanabilmesi icin Ureticinin seri numarasi ni belirtir.

Toplu kod

Ureticinin parti kodunu belirtir, bdylece parti veya lot tani mlanabilir.

Ti bbi cihaz

Ogenin ti bbi cihaz oldugunu gésterir.

Son kullanma tarihi

Ti bbicihazi nkullani Imamasi gereken tarihi belirtir.

ilk X kati cisimler igin test yapi Imadi g ni , ikinci X ise cihazi n su gegirmezlik seviyesini

ifade ediyor.

Elektrikli ve elektronik ekipman ati klari  (AEEE) igin ayri  toplamayi belirtir.

e

Alt pakete istiflenebilecek ayni  tasi ma paketi/6gelerinin maksimum sayi si . Burada

st ni rlayl a sayr di r.

Bu, dagr ti m paketlerinin nakliye ve/veya depolama icin dogru dik pozisyonudur.

Dagr ti m paketleri yagmurdan uzak tutulmali  ve kuru bir yerde muhafaza edilmelidir.

kosullar.

|

Dagr ti m paketlerinin icerikleri ki ri Igan oldugundan, dikkatli bir sekilde ele ali nmali di r.
Dikkatle.

54
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